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Movimientos en 2D 
en el plano horizontal
+ El pequeño pórtico horizontal de dos

ejes XY con un espacio operativo
rectangular ofrece gran
funcionalidad en el menor espacio.

+ Sencilla integración gracias al
paquete de accionamiento y control
perfectamente adaptado entre sí

+ Mínimas masas móviles mediante
sistema de accionamiento 
de cinemática paralela
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+ Movimientos en 2D en el plano horizontal
+ Pórtico horizontal de dos ejes con diseño extremadamente compacto
+ Cobertura máxima del espacio operativo
+ Las escasas masas móviles permiten grandes cargas útiles
+ El controlador de dos ejes con transformación e interpolación integradas hace

que la puesta en funcionamiento y el mantenimiento sean un juego de niños
+ Eje Z opcional para movimientos en el espacio
+ Novedad: controlador de motor con tensión de la carga de 48 V para una

mayor dinámica
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Pórticos horizontales de dos ejes EXCM

Información resumida
Principio de funcionamiento

El pórtico horizontal de dos ejes EXCM puede desplazarse a cualquier posición en un

espacio operativo. La correa dentada circular mueve el carro en un espacio bidimen­

sional. Los motores están acoplados al carro.

Conjunto de actuador y controlador

El conjunto de actuador y controlador está sincronizado óptimamente. El encoder

permite un funcionamiento regulado en función de las posiciones (closed loop).

EXCM-30/40

Para aplicaciones en el sector del montaje de piezas pequeñas o para aplicaciones de

laboratorio automatizadas.
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Hoja de datos
Tamaño 30 40

Guía Guía de rodamiento de bolas Guía de rodamiento de bolas

Carrera

Eje X [mm] 100, 150, 200, 300, 400, 500 –

90 … 700 200 … 2000

Eje Y [mm] 110, 160, 210, 260, 310, 360, 410, 460, 510 –

110 … 510 200 … 1000

Carga nominal con dinámica máx.1) [kg] 2/32) 4

Velocidad máxima [m/s] 1 2

Aceleración máxima [m/s2] 20 20

Precisión de repetición [mm] ±0,05 ±0,1

Posición de montaje Indistinta3) Horizontal

1) Carga nominal = carga de herramienta (componente complementario) + carga útil
2) Montaje en posición horizontal/vertical
3) En caso de montaje vertical deben utilizarse motores con freno
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